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Abstract of EP0046225 

1 . Apparatus for setting up a video display unit on 
a working surface, having a base plate (1) ; a 
height adjusting device (4, 5, 6, 7, 10) consisting 
of at least one lever arm (4) which has a 
parallelogram linkage system (50-53) and is 
mounted in a shaft (17) arranged on the base 
plate, and at least one support arm (10) which is 
attached to the parallelogram linkage system and 
is led parallel to the base plate ; a pivotting 
device (8, 12, 13, 14, 15) for pivotting about a 
horizontal axis ; a weight compensating device 
(6) which compensates for at least a part of the 
weight of the video display unit ; and a holding 
device (9, 12, 18. 19) for holding the lever arm at 
a desired height, characterised in that the height 
adjusting device has two lever arms (4, 5) and 
two support arms (10) ; that the weight 
compensating device consists of a compression 
spring (6) which is arranged between at least one 
of the lever arms (4, 5) and the associated 
parallelogram linkage system (5) ; that the 
pivotting device consists of a cradle (8) which 
carries the video display unit, guide means which 
are arranged on said cradle and the two support 
arms (10), and which engage with one another, 
and at least one stop (13) which serves to limit 
the pivotting movement ; and that the 
compression spring (6) is biassed by a force 
which moves the video display unit upwards. 
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Vorrichtung zum Aul^tellen eines Datenslchtgerates auf einer Arbeitsf lache. 



@ Die Arbeit an einem Datensichtgerat kann durch eine 
ergonomisch ungunstige Aufstellung behindert seln. Die 
Vorrichtung zum Aufstellen eines Datensichtgerates auf 
einer Arbeitsflache weist auf: 

Eine zwel Hebelarme (4. 5) und zwei Stutzarme (10) 
aufweisende Hdheneinstell vorrichtung (4, 5. 6. 7. 10), eine 
Gewichtsausgleichseinrichtung und eine das Datensicht- 
gerat tragende Wiege (8). Die Vorrichtung ermdglicht 
eine l-idhenverstellung, eine Drehung und eine Schwen- 
^ kung des Datensichtgerates. 
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Vorrichtung zian Atifstellen eines BatensichtgerStes auf 
einer ArbeitsflSche . 

Die Erfindiang betrifft eine Vorrichtung zum Aufstellen 
5 eines DatensichtgerSites axif einer ArbeitsflSche mit 
Bluer Bodenplatte , mit einer HSheneinstellvorrichtimg, 
bestehend aus mindestens einem ein Parallelogrammge- 
stange atifweisenden vcad an de3> Bodenplatte bef estigten 
Hebelarm und mindestens. einem am Parallelogrammgest3nge 

10 befestigten imd parallel" zxar Bodenplatte gefiihrten Stiitz- 
arm, mit einer Schwenkvorrichtung zum Schwenken um eine 
horizontale Achse, mit einer Gewichtsausgleichseinriditung, 
v/elche zumindest einen Teil des Gewichts des Datensicht- 
gerates kompensiert^und mit einer Haltevorricbtung zum 

15 Halten des Hebelarmes in der gewUnschten H5he. 

Bei der Arbeit an einem Datensichtgerat ist man bestrebt, 
das Datensiclitgerat in einer Lage atifzustellen, in welcher 
in bezug auf Blickrichtxing, Entfemmg, Blendfreiheit 
20 vor Fremdlicht mSglichst wenige stSrende Einfltisse auf 
die Bedienungsperson ausgeiibt werden. 

Aus der DE-OS 28 47 135 ist bekannt, ein Datensicht- 
gerat auf einer Tragevorrichtung axifzustellen. Die'^e be- 

25 steht aus einem Basisteil imd einem darauf um eine im 
vresentlichen horizontale erste Achse schwenkbar ange- 
ordneten StUtzarm. An seinem freien Ende ist Uber eine 
zweitejzur ersten parallele Achse ein Tragarm schvenk- 
bar angeordnet. Es sind Voirichtimgen vorgesehen, welche 

30 bei der Schvrenkbewegung des StUtzarms eine Parallelft^hrung 
des Datensichtgerates parallel zu sich selber gewahrleisten,^ 
\md Arretierungsmittel zum Pesthalten des Stiitzarmes in 
einer gewUnschten Schvenkstellung. Aufierdem weist die Trage- 
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vorrichtimg eine Ausgleichseinrichtung auf , welche das 
von dem Gewicht des Datensichtgerates imd des Stutzannes 
selbst auf diesen bezuglich seiner ersten Achse ausgeubte 
Drehmoment in jeder Stellxmg des Stutzarmes mindestens 
5 annahemd kompensiert. Das Arretiermgsmittel besteht 
aus einer mit einem Handgriff versehenen Klemmschraube, 
die an mindestens einer Seite der zveiten ¥elle axial 
in diese einschraubbar ist und einen Plansch aufweist, 
mit "welchem der StUtzarm gegen den starr mit der oberen 

10 Welle verbundenen Tragarm spannbar ist. Die Gewichts-- 
ausgleichseinrichtung ist von einer Torsionsf eder ge- 
bildet, die in der Gelenkverbindung zwischen dem Stutz- 
arm 'und dem Basisteil angeordnet ist und die erste Achse 
koaxial umgibt* 

15 Die Ausbildung der Gewichtsausgleichseinrichtung als 
Torsionsf eder, v;elche in der Gelenkverbindimg ange- 
ordnet ist, hat jedoch den Nachteil, daS der mit einem 
Vorspannen der Torsionsf eder verbundene Einbau mit 
v;achsender Federkraft der Torsionsf eder schwierig zu 

20 handhaben ist. Torsionsf edem mit kleinerer Federkraft 

schli eBen jedoch den Einsatz der Tragevorrichtiong fur 

groBere Datensichtgerate aus. Die Verwendung von Stahl- 

bandem in der Vorrichtung zur Parallelfiihrung des Daten- 

stark 

sichtgerates setzt voraus, daB die Stahl bander/ gespannt 
25 sind, um ein Spiel zu vermeiden. Die dazu erf orderlichen 
Vorkehrungen konnen o^doch eingespart werden. Die als 
Klemmvorrichtung dienende Klemmschraube eignet sich wegen 
der geringen damit auszuiibenden Hebelkraft nur ztan Erzeugen 
kleinerer Spannkrafte zwischen den zu arretierenden Teilen, 
30 so daB sie ebenfalls zum Arretieren der Tragevorrichtimg 
bei groBen Datensichtgeraten nicht geeignet ist. 

Es war daher Aufgabe der Erfindung, eineiVorrichtiong zum 
Aufstellen eines Datensichtgerates auf einer Arbeits- 
35 flache anzugeben, mit welcher bei einem Datensichtgerat 
unabhangig von dessen Gewicht eine Hohenverstellung, 
eine Schv/enkbewegung um eine horizontale Achse und eine 
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vertikale Achse axxsgefUh.rt werden kaim, imd "bei der eine 
sichere Arretierung der HSheneinstellvorrichtiang in o©- 
der IK5he gewahrleistet ist. 

Die Aufgabe wird dadxarch gelost, daB die H8heneinstell- 
vorrichtmg zwei Hebelanae und zwei StUtzarme aufweist, 
daB die Gevrichtsatisgleicliseinrichtung aus eiriver zwischen 
mindestens einem Hebelarm tind dem dazTigehorigen Parallelo- 
granunges tinge angeordneten Druckfeder besteht und daB 
die SchwenkvorrichtuQg aus einer das DatensichtgerSt 
tragenden Wlefe tmd laus an di eser imd den beiden 
StUtzarmen angeordneten, ineinandergreif enden PUhrungs- 
mitteln besteht., und daB die Druckfeder mit einer das 
Datensichtgerat nach oben bewegendfen Kraft vorgespannt ist. 
Diese HSheneinstellvorricbtung hat deij/frorteil, daB sich 
fiir die Ausgleichsvorrichtimg eine oder mehrere Druckf edem 
einsetzen lessen, deren Einbau in den Hebelarm unproble- 
matiscb ist. Die Schwenkplatte hat den Vorteil, daB sie 
sich zm Tragen von verschiedenen Ausfiihrungen eines 
DatensichtgerStes eignet. Der' Anschlag verhindert eine 
Schwenkbewegung in eine Laige, in welcher der feste Halt 
des DatensichtgerStes auf der Schwenkplatte nicht mehr 
gewShrlsistet ist. GemlB einem weiteren Ausftihrungsbei- 
spiel ist die Schwenkplatte zwischen den StUtzarmen : . 
angeordnet^ und bestehen die* Ftihrungsmittel aus jeweils 
einer kreissegmentf 6rmig verlauf enden Nute in "jedem 
StQtzarm md aus zv;ei an der Schwenkplatte angeordneten 
Stegen zum Eingriff in die Nut en. Damit wird eine sichere 
PUhrung der Schwenkplatte bei einer Schwenkbewegung er- 
reicht. Die HSheneinstellttng des DatensichtgerStes erfolgt 
selbsttatig. 

GemaB einem weiteren AusfUhrungsbeispiel ist die Schwenk- 
platte auswechselbar angeordnet. Das hat den Vorteil, 
daB die Schwenkplatte bei Bedarf an verschiedene Aus- 
fuhrungsformen eines Datehsichtgerates angepaBt werden 
kann. 
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GemaB einem weiteren Ausfiilinmgsbeispiel besteht die 
Haltevorrichtung aus einer in der Drehachse der Hebel- 
anne liegende.- in zwei Gegenlagern gelagerten Welle, 
aus an mindestens einem der Hebelanne bef estigten und 
5 liber die ¥elle gefiilirten Lagem zum Andriicken 

an die Gegenlager, aus einem uber ein weitgangiges Ge- 
winde auf der Welle angeordneten Spaimhebel zum Er- 
zeugen einer Bremskraft, aus KraftUbertragungsmitteln 
zwischen dem .Spannhebel und den Lagem und aus 
10. Br ems element en zwischen den Gegenlagem und den Lagern. 

Mit dem Spannhebel kann wegen seiner groflen Hebelkraft 
eine geniigend groBe Bremskraft erzeugt werden, die ein 

-I5 sicheres Halten der Hoheneinstellvorrichtiong in jeder 
Stellung gewahrleistet, Aufgrund deir Bremselemente 
kommt die Bremskraft voll zur Wirkmg. Das weitgSngige 
Gewinde hat den Vorteil, daB die Bremskraft mit einer 
geringen Bevegung des Spannhebels erzeugt wird* Dadurch 

20 kann der Spannhebel so angeordnet sein, daB er in kei- 
ner Stellung fiir die Bedien-ungsperson hinderlich ist^. und 
die Vorrichtxmg freiziigig auf der Arbeitsflache aufstellbar ist 
GemaB einem weiteren Ausfiahmngsbei spiel bestehen die 
Krafttibertragungsmittel- aus rohrf ormigen, Uber die 

25 V/elle gefUhrten Korpem mit an ihren Enden sich kegel- 
formig erweiternden Querschnittsflachen xmd aus zwischen 
den Korpem und den -Lagern arige- _ * " 

ordneten Blattf edem, Derartige Kraftiibertragungsmittel 
verteilen die Kraft gleichmaBig auf die Flache, die von 
50 den Bremselementen eingenommen wird und steigem somit 
die Bremswirkung • Die Blattfedem erzeugen eine Vor- 
spannung, so daB am Spannhebel keinJSpi el auftritt* 

GemaB einem weiteren Ausfuhmmgsbeispiel ist die Druck- 
35 f eder mit dem einen Ende am Hebelarm vend mit dem anderen 
Ende an einer der Stangen des Parallelogrammgestanges 
befestigt. 
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Das hat den Vorteil, daB bei einer Bewegung des Hebel- 
armes ein kurzer Federweg imd somit ein gleichmaBiger 
Kraftverlauf gewahrleistet. ist. 

5 GemaB einem weiteren AusfiUmrngsbeispiel ist eine Vor- 

spanneinricbtung zm Einstellen der Vorspannxmg der Druck- 
feder"* vorhanden. Es.ist somit moglich, die Vorspaimung dem 
Gewicht eines Datensichtgerates anzupassen. Bei. groBen" Ge- 
wiciitsmterschieden ist die Druckfeder. auszutauschen. Im 
10 f olgenden wird die Vorrichtung anhand eines Ausfubrtingsbei- 
spieles weiter erlSutert. 
Pig. 1 zeigt eine Ansicht der Vorrichtung, 
Fig. 2 zeigt eine Ansicht der Haltevorrichtimg. 

15 In Fig. 1"sind "sSmtliche Einzelteile- der Vorrichtung dar- 
gestellt. Ifeter einer Bodenplatte 1 ist eine Brehscheibe 
2 angeordnet, die in Lagern 3 gefiihrt ist. Die Brehscheibe 
2 weist einen nicht dargestellten Kunststoffwulst an ihren 
Randem auf, mit welchem sie auf einer Arbei tsflache auf- 

20 liegen. Auf der Bodenplatte- sind zwei Hebelarme 4 und 
daran oev/eils ein Stiitzarm 10 angeordnet. Zwischen den 
Stutzarmen 10 befindet sich eine Schwenkplatte 8. Die 
Hebelarme 4, • die StUtzarme 10 und die Schwenkplatte 8 sind 
in einer Stellung A und einer Stellung B, die pimktge- 

25 strichelt dargestellt ist. In der Stelltmg A nehmen die 
Hebelarme ihre tiefste Stellmg ein, wShrend die Stellimg 
B dem hochsten Stand der Hoheneinstellvorrichtung ent- 
spricht. Der in der Stellung B von den Tragarmen 4 gegen- 
uber der Bodenplatte 1 gebildete Vinkel ist kleiner als 

50 45°. 

Die Hebelarme 4 weisen jeweils ein Lager 40 auf, welches 
in einer ¥elle 15 geftihrt ist.. Die ¥elle 15 ist tiber 
auf der Bodenplatte 1 befestigten Gegenlager 16 parallel 
35 zu dieser gefiihrt. Jeder Hebelarm 4 ist hohl ausgebildet. 

In seinem Inneren befindet sich ein Parallelogrammgestange 5. 
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Es besteht aus zwei Stangen 53, die mit ihrem einen Ende 
in einem auf der Bodenplatte 1 "bef estigten Lagerblock 50 
drehbar gelagert sind, und mit ilarem anderen Ende in ei- 
ner Halterung 52. In dieser liegt drehfest ein Achszapfen 
5 51, welcher am StQtzarm 10 "befestigt ist. Die beiden 

Aclis zapfen 51 der beiden StUtzamje 1 0 kSnnen auch mit 

einer Welle verbunden sda. An einer der Stangen 53 ist 
mit einem Ende eine Druckfete'-6 befestigt, welche mit ihrem 
anderen Ende am Tragainn 4 befestigt ist. Die Cruckf eder 6 

10 ist mit einer solchen Kraft vorgespannt, daB sie 

das Gewicbt des 'Hebel^urmes sowie der daraxif angeordne- 
ten Einrichtungen, vie ¥iege, Datensichtgerat usw, lEOiiq)en- 
siert. Das bedeutet, daB das DatensichtgerSt selbstStig 
aus der Stellimg A in die Stellung B gehoben wird. 

15 ' _ Es ware auch mSglich, die Druck- 

f eder 6 mit einem Ende an der einen Stange 53 und mit 
dem anderen Ende an der anderen der beiden Stangen 53 
anzuordnen. ' Diese Anordnung ergibt aber gegeniiber der 
erstgenannten bei einer Bewegung des Hebelarmes 4 einen 

20 ISngeren Federweg, was einen nichtlinearen Kraftgang 
der DruckffedErS zurFolge haben karm. Da bei der Bewegung 
der Hebelarme 4 ein annahemd linearer Kraftgang er- 
wtinscht ist, ist die erstgenannte Anordnung der Druckfeder 
6 vorziiziehen. 

25 

Die Druckfeder 6 ist zur ifelterung an ihrem einen Ende 
ttber einen mit einem Gewinde versehenen Bolzen geflihrt 
(nicht dargestellt). Auf dem Bolzen ist aufierdem eine 
Mutter 7 gefUhrt, Durch Drehen wird damit die Vorspannimg 
30 der Druckfeder 6 eingestellt. Die Mutter 7 kann mit nicht 
dargestellten Vorrichtungen versehen sein, die ein Drehen 
ohne VTerkzeug zulassen. 



An ;3edem der beiden Achszapfen 51 ist ein Stutzarm 10 zum 
35 Tragen der Schwenkvorrichtuag 8, 12, 13, 14 befestigt. Er 
hat die Aufgabe, die drauf angeordnete SchwenfcvorrichtTong 
8, 10, 12, 13, 14 beim Anheben der StUtzarme 4 standig in 
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einer unveranderten Winkellage zvcc Bodenplatte 1 zu halten. 

Die Schwenlrvorrichtung 8. 10, 12, 13, 14, 15 weist an iiiren 
beiden Seitenteilen 15 jeweils eine kreissegmentfSrmig ver- 
5 laiifende Nute 14 und einen ebenso verlaufenden Steg 12 aiif . 
Zum Eingriff in die Nuten 14 \md zur Aufnahme der Stege 12 . 
sind axzf den Stiitzarmen 10 ebenfalls Stege vnd Nuten aus- 
gebildet. Die V7iege 8 wird von den Nuten 14 und den Stegen 

12 geftilirt und in einer Schwenkbewegung bewegt. Diese 

10 Schwenkbewegung ist nach einer Seite durcii einen Anschlag 

13 an einem Bade der Nuten 14 begrenzt. Das andere Ende 
der Nuten 14 weist keinen Anschlag auf, so daB die ¥iege 
8 mit einer Schwenkbewegung, welche die Nuten 14 und 
Stege 12 md der Wiege 8- und den Stiitzarmen 10 auBer Ein- 

15 griff bringt, von den Statzarmen getrennt wird. Somit kann 
.eine ¥iege 8 gegen eine andere ausgetauscht werden. Sobald 
sich ein Datensichtgerat auf der Wiege 8 befindet, dient 
dieses neben dem Anschlag 13 dazu, die Schwenkbewegung zu 
begrenzen. Die Radien der Nuten 14 sind so bemessen, daB 

20 sich bei einer Schwenkbewegung der Schwerptaakt des Daten- 
sichtgei^tes immer oberhalb der stUtzarme 10 befindet. 
Ein Spannhebel 9 dient zum Betatigen einer Haltevorrichtung 
zum Halten der Hebelarme 4 in einer gewiinschten HShe. Die 
strichpunktierte Darstellung gibt seine Stellung an, wenn 

25 die Haltevorrichtung gelSst ist, so daB die Hebelaiine 4 be- 
weglich sind. 

Fig. 2 zeigt Einzelheiten der Haltevorrichtung. Die Welle 
17 ist in den auf der Bodenplatte 1 befestigten Gegenlagem 
16 gefUhrt. Mit 40 sind die Lager der Hebelarme 4 auf der 
Welle 17 bezeichnet. Jev/eils eines der beiden Lager 40 ist 
einem der Gegenlager 16 zugeordnet. Dabei befindet sich 
eines der Lager 40 zwischen den beiden Gegenlagem 16. 
Die Welle wird an eine Bewegung in axialer Richtung auf 
der einen Seite dxarch ein Verbindungsmittel 21 yjxid auf 
der anderen durch den Spannhebel 9 gehindert. Zwischen 
den Lagem 40 \md den zugeordneten Gegenlagem 16 ist 
ein "RreTiiReleinent 1Q an^ebracht. Auf der dem Spannhebel 9 
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zugewandten Seite der Lager 40 sind TellerfedemlS auf 
der Welle 17 angeordnet. Zwischen den Tellerfedem 18 und 
einem der Gegenlager 16 bzw. dem Spannhebel 9 sind rohr- 
formige KSrper 11 mit an ihren Enden sicli erv/eitemden 
5 Querschnitten iiber die ¥elle 17 gefiJhrt. Diese weist auf 
der Seite, auf welcher der Spannhebel 9 angeordnet ist, 
ein weitgangiges Gewinde 20 auf,^elches der Spannhebel 
9 -eingreift. 

10 Durch eine Drehung in eine Riclitung vird der Spannhebel 9 
auf die Lager 40 zu bewegt, Diese Bewegung und die dabei 
auf tretende Kraft wird iiber die KraftUbertragungsglieder 
11 imd die Tellerfedem 18 auf die Lager 40 und die 
Bremsel^ente 19 fibertragen. Dadurch wird die Reibxmg 

15 zwischen den Lagem 40 und den Gegenlagem 16 erhSht, 
und die Hebelarme 4 in ihrer Lage gegentiber der Boden- 
plattel f estgehalten. 

£ Fatentansprtiche 
20 2 Figuren. 
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PatentansprUche 



1 • Vorrichtung zum Auf stellen eines DatensichtgerStes 
auf einer Arbeitsflache, mit einer Bodenplatte, mit 
einer Hoheneinstellvorrichtiang, bestehend aus mindestens 
einem ein Parallelogrammgestange auf-weisenden Hebelarm, 
5 der in einer auf der Bodenplatte angeordneten Welle 

gelagert ist, xmd aus mindestens einem, am Parallelogramm- 
gestMnge bef estigten und parallel zur Bodenplatte gefUhrten 
StUtzarm, mit einer Schv;enkvorrichtung zum Schveziken um 
eine horizontale Achse, mit einer Gewichtsausgleichs- 

10 einrichtung, welche zumindest einen Teil des Gevichts 
des Batensichtgerates kompensiert, imd mit einer Halte- 
vorrichtung zum Halten des Hebelarms in einer gewCinschten 
Hohe, dad. urch gekennzeichnet, 
daB die HSheneinstellvorrichtmg (4, 5| 6, 7, 10) zwei 

15 Hebelarme (4, 5) und zwei Stiitzarme (10) aufv/eist, dafl 
die Gewicbtsausgleichseinriohl^g aus einer zvischen 
mindestens einem der Hebelarme (4, 5) und dem dazugehSrigen 
Parallelogrammgestange (5) angeordneten Druckfeder (6) 
besteht, daB die Schwenkvorrichtxmg (8, 12, 13| 14, 

20 15) aus einer das DatensichtgerSt trage'nden Wiege (8), 

aus an dieser imd den beiden Stiitzarmen (10) angeordneten, 
ineinandergreif enden Fiilinmgsmitteln, und aus mindestens 
einem Anschlag (13) ziaa Begrenzen der Scli^^enkbevegung 
besteht, und daB die Druckfeder. mit einer das Daten- 

25 sichtgerat nach oben bevegenden Kraft vorgespannt ist. 

2 . Anordnung nach Anspruch 1,dadurch g.ekenn- 
zeichnet, dafl die Wiege (8) zwischen den StUtzariaen 
(10) angeordnet ist, dafl sie zwei Seitenteile (15) aiif- 
weist,^ dafl die Fulmmgsmittel aus jeweils einer kreis- 
30 segmentformig verlauf enden Nute (14) in jedem Seitenteil 
(15) und jedem Stutzarm (10), aus jeweils einem Stag 
(12) auf Jedem Seitenteil (15) und ^edern StUtzarm (10) 
zum Eingriff in die Nuten (14) bestehen, 

35 3 . Anordnung nach Anspruch 1 , d a d u r ch g e k e. n n- 
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zeichnet, dafi die ¥iege (8) auswechselbar angeordnet 
ist. 



4. Vorrichtimg nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
gskennseichnet durch die Haltevorrichtung, 
bestehend aus einem iiber ein weitgangiges Gewinde (20) 

auf der Welle (17) angeordnet en Spartnheber (9) zum Erzeiigen 
einer Bremskraft, aus Kraftiibertragungsmitteln (11) zwi- 
schen dem "Spatvhhebel (9) tmd den Lagern (40) der Hebel- 
arme (4), bestehend aus iiber die Welle (17)' gefiihrten K5r- 
pern (11) mit an: ihren Enden sich kegelfSrmig erweitemden 
Querschnittsfiachen, aus zwischen den Korpem (11) imd den 
Lagem (14) angeordneten Blattfedem (18) und aus Brems- 
elementen (19) zwischen den Lagem (14) imd auf der Bo- 
denplatte (1) angeordneten Gegenlagem (16). 

5. Vorrichtuag nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet^ daB die 
Druckfeder (6) mit dem einen Ende am Hebelarm (4) und 
mit dex» anderen Snde an einer der Stangen (53) des 
Parallelogrammgestanges (5) befestigt ist. 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden i^spriiche, 
gekennzeichnet durch eine Vorspannein- 
richtung (7) zum Einstellen einer Yorspannung der 
Druckfeder (6). 
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